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1. CzeS¢ opisowa
1.1. Ogdlna informacja o przedmiocie zamodéwienia

1.1.1. Przedmiot zamodéwienia
Przedmiotem zamodwienia jest opracowanie dokumeantpopjektowej oraz budowa
sygnalizacjiswietlnej na skrzyowaniu ulic Naftowa i Tysiclecia w Kragnie. W ramach
zamowienia naley rowniez zaprojektowa i wybudowa kanalizac techniczg dla
projektowanegdwiattowodu umaliwiajacego podiczenie sterownika sygnalizagjvietinej
do miejskiej sieci.
Przedmiot zamowienia przewidziany jest do realizacgystemie ,zaprojektuj i wybuduj”,
ktory bedzie sktadat si z nas¢pujacych czsci:

» opracowanie dokumentacji projektowej na budowkomodacyjnej sygnalizacji
swietlnej na skrzyowaniu ul. Naftowej z ul. Tysclecia oraz opracowanie
dokumentacji projektowej na budewkanalizacji teletechnicznej uwzglniajgca
wigczenie urzdzen na skrzyowaniu do sieciwiattowodowej,

* budowe akomodacyjnej sygnalizacfwietlnej na skrzyowaniu ul. Naftowej z ul.
Tysiaclecia oraz na budawkanalizacji teletechnicznej (zaleca glofgczenie do
istniejgcej sieciiwiattowodowej przy skrzyowaniu ul. Podkarpackiej z ul. Tyslecia,
prowadazc kanalizacj wzdtuz ul. Tysiclecia),

* wykonanie oznakowania poziomego oraz pionowego migodz opracowan
organizacj ruchu,

» odtworzenie terenow zielonych i chodnikéw po wykoingorac budowlanych.

W ramach przedmiotowego zamowienia Wykonawca zolgamy [@dzie réwnig do
wigczenia skrzyowania ulic Naftowa i1 Tygclecia do istnigjcego systemu poprawy
przepustowséci skrzyzowan z sygnalizagj swietlng oraz do wykonania monitoringu tarczy
skrzyzowania opartego o kamery CCTV.

Wykonawca wiasnym staraniem i kosztem zohaany ledzie do:

* Przygotowania kompletnych materiatow (dokumentéeghnicznej pozwalagej na
uzyskanie przez Wykonawcprawomocnego zgtoszenia robét lub pozwolenia na
budowe w zakresie umdiwiajgcym wykonanie zadania, projektu wykonawczego oraz
STWIORB),

» Uzyskania prawomocnego zgtoszenia robot lub pozwal@a budow (w oparciu

uzyskane warunki techniczne),



* Przygotowania, zaopiniowania i zatwierdzenia PrinjgRzasowej Organizacji Ruchu
na czas wykonywania prac budowlanych,

e Sporadzenia przez liyniera Ruchu Projektéw Statej Organizacji Ruchu zora
wykonania Audytu Bezpiecastwa Ruchu Drogowego przez -certyfikowanego
Audytora,

e Zakupu i montau wszystkich urzdzex opisanych w zatwierdzonej przez
Zamawiagcego dokumentacji technicznej,

* Realizacji rob6t budowlanych w oparciu o zatwiemizgorzez Zamawiagego
dokumentagj techniczm na podstawie stosownego zgtoszenia lub pozwoleaia
budowe, zgodnie z obowgzujagcymi przepisami,

* Protokolarnego przekazania Zamawt@mu obiektu po wykonaniu robét
budowlanych olgtych zamowieniem,

* Sporadzenia inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczew@rsji analogowej oraz
elektronicznej) po zakazeniu robaot.

Wyzej wymieniony zakres robot budowlanych must byalizowany w oparciu o obogdujace
przepisy (w tym w szczegoléa przepisy Prawa Budowlanego) przez Wykonawc
posiadajcego stosowne kwalifikacje zawodowe (dotyczy wseblkbrark obejmugcych
zamoOwienie), jak rownieposiadajcego odpowiedni potencjat wykonawczy.

Na Rysunek 1 zaznaczono lokalizaskrzyzowania oraz proponowany przebieg kanalizacji
kablowej, Rysunek 2 przedstawia lokalizasyafy sterownika sygnalizagjvietinej, w ktorej
znajdup sie urzadzenia aktywne, do ktérych nale przylaczy¢ projektowan kanalizacg
teletechniczg, natomiast Rysunek 3 przedstawia proponowane exzorenie ugdzer na

przedmiotowym skrzsowaniu.
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Rysunek 2 Lokalizacja szafy sterowniczej oraz scherh@analizacji na skrzyzowaniu ul. Podkarpackiej z ul.
Tysigclecia
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Rysunek 3 Propozycja lokalizacji uradzen oraz kanalizacji na skrzyzowaniu ul. Naftowej z ul. Tyshclecia

1.1.2. Cel zamoéwienia, wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe
Celem zamowienia jest poprawa bezpiéstwa ruchu drogowego oraz przepustéeiana

ul. Tysigclecia oraz ul. Naftowej.

1.2. Opis wymagan zamawiajacego w stosunku do przedmiotu

zamoOwienia

1.2.1. Wytyczne do opracowania dokumentacji projektowej

Do obowihzkéw projektanta naky uzyskanie niezgminych warunkéw technicznych i
uzgodnié dokumentacji od odpowiedni gestorow i zgteow sieci uzbrojenia podziemnego
oraz mapy do celéw projektowych wiasnym staraniema wiasny koszt.
Nalezy uwzgkdni¢c mozliwos¢ wysigpienia kolizji w trakcie opracowywania dokumentaciji
projektowej, ktdrych rozwazanie powinno nagpi¢ w ramach przedmiotu zamowienia.
Dokumentacja projektowa, na podstawie ktokgjdie realizowana budowa winna skfadazi
nastpujacych opracowai projektow:

» elektryczna — 4 egz.

» telekomunikacyjna — 4 egz.



* inzynieria ruchu, programy sygnalizagyietinych — 4 egz.

» stafa oraz tymczasowa organizacja ruchu — 3 egz.

» wersje elektroniczn projektéw oraz wszystkie dokumenty uwadhiajce decyzje,
opinie itd. mag by¢ zeskanowane i zgzone do dokumentacji projektowej
przekazywanej na soiku CD — 1 egz.

Przed wykonaniem projektéw Zdgnierii ruchu naley wykona& pomiar ruchu na
przedmiotowym skrzxowaniu. Pomiar powinien obejmowa miarodajny dzigroboczy w 3
okresach (szczyt poranny, okresedayszczytowy oraz szczyt popotudniowy). Pomiar
powinien obejmowastruktug kierunkows i rodzajova strumieni ruchu.

W ramach zadania nalgwykona projekty docelowej organizacji ruchu, projektyrsteania

(z uwzgkdnieniem sterowania przez system poprawy przepustw oraz projekty
budowlano-wykonawcze budowy sygnaliz&ejietinej - w/w projekty powinny bywykonane
na aktualnych mapach do celow projektowych w sk&l00.

Projekt sygnalizacigwietlnej w brarty inzynierii ruchu powinien zawietam.in.:

* opis techniczny,

* plan z rozmieszczeniem elementéw sygnalizacji iekigt (przy rozmieszczeniu
elementow sygnalizacji naie uwzgkdnic ilosci oraz zasady lokalizacji przedstawione
w pkt. 1.2.2 B i C),

» obliczenia przepustowoi (metod polsky, wg wytycznych GDDKIA)

* matryc kolizji,

e matrye czasow nygdzyzielonych wraz z obliczeniami czasowedryzielonych,

» uktad faz ruchu,

» programy sygnalizacfiwietlnych (co najmniej program: statoczasowy, akdawyjny
o minimalnej diugéci cyklu, akomodacyjny o maksymalnej dhégocyklu, program
do wspotpracy z systemem poprawy przepustowo

* rysunki: plan sytuacyjny (skala 1:500), strumiemiehu (skala 1:500)

W celu poprawy sytuacji ruchowej na skipyaniu oraz poprawy bezpiecmstwa i
przepustowéci Zamawiajcy dopuszcza zmignorganizacji ruchu w zakresie lokalizaciji
przeg¢ dla pieszych. W takim przypadku Wykonawca zok@any jest do przebukowania
kostki.

Kanalizac¢ kablowy nalery zaprojektowé oraz wykona w ciggu ul. Tysgclecia na odcinku

pomiedzy skrzyowaniem ul. Podkarpackiej z ul. Tyslecia a skrzyowaniem ul. Naftowej z
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ul. Tysigclecia. Kanalizagj nalery zaprojektowa oraz wykona w taki sposob, by nima byto
poprowadzt w niej swiattowdd w kanalizacji wtérnej w celu pmzenia istnigjcej szafy
sterowniczej sygnalizac§wietinej (przy skrzyowaniu ul. Podkarpackiej z ul. Tyslecia) z
projektowan szaf sygnalizacji swietlnej i istn. studny Stimo (przy skrzyowaniu ul.
Tysiaclecia z ul. Naftow). Pohczenie to ma zapewhkomunikacg i wspotprae z istniepcym
systemem wybudowanym w ramach inwestycji pn. ,Systpoprawy przepustowoi
skrzyzowan z sygnalizag $wietlng w ciggu drogi krajowej nr 28 w granicach
administracyjnych miasta Krosna”. Kanalizacja kamd ma by wykonana rug HDPE fi
110mm natomiast kanalizacja wtornagritdDPE fi 40 mm. Studnie lokalizowazgodnie z
zasadami wiedzy technicznej z uwadpieniem maliwosci wyprowadzé do budynkow
uzyteczndgci publicznej znajdujcych sg przy tej trasie.

Opracowania dokumentacji technicznych, wykonant#to oddanie do iaytku zamodwienia

musi by realizowane zgodnie z przepisami ustawy Prawo Bialte.

Rozpoczcie robot nagpi po zatwierdzenie dokumentacji projektowej. Zarnagaey zastrzega
sobie maliwos¢ wnoszenia uwag do dokumentacji projektowej nadken etapie realizacji

zadania.
1.2.2. Wymagania techniczne dla poszczegdlnych urzadzen

A. Sterownik sygnalizacji Swietlnej
Sterownik musi zapewnigetm realizac zada przewidywanych w programach sygnalizacji
przy zachowaniu warunkow bezpieageva ruchu drogowego. Wdzenie to powinno ky
niezawodne, proste w oprogramowaniu i tatwe w eletpicji, posiadasolidn, nierdzewn
obudow i zamki zabezpieczgje przed wkamaniem.
Sterowniki musz spetnid wymagania norm PN-HD 638 S1/A1, PN-EN 50293, PNARE75,
LVD 73/23/EEC lub rownowanych, Instrukcji o drogowej sygnalizagjivietinej. (Zahcznik
nr 1-4 do Rozporgzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008r sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéwgnsyow drogowych oraz wsdzen
bezpieczéastwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczaniamgach — Dz. U. nr 220
poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003r) oraz posiakianstrukcg 2-procesorow — osobno
funkcjonupce procesory, z ktérych jeden dziata jako niezajgogesor nadzoragy.

Wymaga s, aby sterownik byt wypogany w nastpujace uktady kontrolno - zabezpieczeg:
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programowo-sprgowe (w formie watch-dog), nadzogop poprawne wykonywanie
programoéw,

nadzoru sygnatdbw czerwonychzéitych i zielonych we wszystkich grupach
sygnatowych,

wykrywania kolizji sygnatow zielonych w grupach kayljnych,

nadzoru dtuggci cyklu (w sygnalizacjach cyklicznych),

nadzoru nagcia zasilania.

Ponadto sterownik musi spetmastpujace parametry:

realizowanie sterowana grupowego i fazowego,

ilos¢ obstugiwanych grup i detektorow musi ¢bywystarczajca do sterowania
projektowanym skrzxowaniem. Nalgy przewidzi€¢ rozbudow sterownika o 4
dodatkowe grupy sygnalizacyjne

obstuga systemu detekc;ji ruchu:

0 petli indukcyjnych,

o detektoréw ruchu o dwustanowych sygnatach seigwych lub przyciskow

pieszych,

0 obstuga systemu wideodetekcji,

o0 mozliwos¢ jednoczesnego wykorzystanietlpindukcyjnych i wideodetekcij,
generowanie sygnatow do sterowaniagyadtleniem przyciskow dla pieszych,
posiadé min. 4 dwustanowe wigia 24V,
zapewnia prawidtowg prag w zakresie napcia zasilagcego 230V -20% do +10%,
posiadé dotykowy wywietlacz,
dopuszczalne warunki pracy:

o0 Temperatura otoczenia od -30°C do +60°C

0 Wilgotnos¢ powietrza 95%

o Odpornagé¢ na przepjcia 3,5kV dla 230V

o Minimalne napicie zasilania, przy ktorym kontynuowane jest stenow

sygnalizacj - 180V
sterowanie dowolnymi typami sygnalizator&aroéwkowe, halogenowe, LED,
sterowanie napciem sygnalizatorow w celu redukcji jasoozrodetswiatta w nocy,
maksymalne obgienie sygnatu grupy do 700W (3A)
mozliwosé realizacji minimum do 8 redhych programéw pracy sygnalizacji

acyklicznych, wzbudzanych lub cyklicznych,



mozliwosé¢ sterowania sygnalizatorow niskongpowych 42 V

posiadé system operacyjny oparty o Linux,

posiadé 2 porty USB, 1 x port RJ-45,qdze RS-232/485,

wybor programu pracy sygnalizacji wg planu dobovipgodniowego,

programy pracy sygnalizacji winny uiwia¢ wydtuzanie sygnatu zielonego kadej
grupy w minimum 3 okresach:

o | okres - minimalny, ktory wysgpuje zawsze w przypadku zgtoszenia
zapotrzebowania na sygnat zielony przez grsygnatovy,

o Il okres - maksymalny, ktory jest opcjonalny, agegydiuzanie jest realizowane
na podstawie badania ogisdw pomedzy pojazdami dojalzajgcymi do
skrzyzowania,

o Il okres - bezpiecznego zakezenia sygnatu zielonego, ktory jest opcjonalny,
a jego wydtdanie jest realizowane na podstawie badaniagpdst pomedzy
pojazdami dojedzajacymi do skrzyowania,

dla kadego okresu zielonego wymagana jestzimmsé zmiany parametrow
detektorow tak, aby nmitiwa byta dynamiczna zmianasgfasci strumienia pojazdow,
akceptowana do przedienia tego okresu,

parametryczne ustawianie danych decydygh o wydtianiu sygnatu zielonego dla
dowolnego okresu,

wydtuzanie czasu mdzyzielonego przez system detekcji,

przyporzdkowanie grupie sygnatowej dowolnego detektora wuchvydiuzania jej
sygnatu zielonego w dowolnym okresie,

zgtaszanie zapotrzebowania na sygnat zielony pyagz sygnatovg poprzez:

o dowolny detektor systemu detekciji,

0 grupe detektoréw spetniagych zdefiniowany warunek stanu ichetagci,

o dowolny sygnat innej grupy,

o0 dowolny sygnat wegiowy,

wykonywanie pomiarow ruchu uwzglniagcych klasyfikacgg pojazdow pod
wzgledem ich dtugéci, predkaosci

zliczanie pojazdéw przez detektory ruchu i agremappmiarow w zadanych
interwatach czasowych,

koordynacja:
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o0 synchronizowanie zegara sterownika przez sygnat GR3 koordynowania
programéw pracy sygnalizacji tym sygnatem,

0 przy pomocydcza RS-485,

0 praca koordynacyjna sterownika przy qgug@eniu z innymi sterownikami za
pomog sieci TCP/IP,

0 praca koordynacyjna sterownika przy qgu@eniu z innymi sterownikami za
pomo@a sygnatéw dwustanowych przekazywanych z innegosteika (sygnat
zielony z grupy koordynowanej).

0 przy pracy koordynacyjnej utrzymanie synchronizgmji zaniku sygnatow

koordynacyjnych ado resetu sterownika.

Wymagane parametry serwisowe:

parametryczne kodowanie programow pracy sygnalipazy pomocy komputera PC
bez wycia zewrtrznych kompilatorow (urgdzen),

zapis programow pracy sygnalizacji w paaninielotnej FLASH,

zdalny zapis zrealizowanych programéw pracy sygaaji w sterowniku na karcie SD,
modyfikacja programow pracy sterownika i parametsystemu detekciji:

o zdalnie poprzeztzeswiattowodowe,

0 za pomog tacza szeregowego RS-232 i komputera PC (np.notepook)
pelne przetestowanie opracowanych programow pragyadizacji przy pomocy
komputera PC i graficznej symulacji dziatania gsygnalizacyjnych i systemu detekc;ji
dla dowolnego detektora lub sygnatu segpwego,
okreslanie stanu sterownika, stanu grup sygnalowych stesyu detekcji bez
konieczndci uzycia dodatkowych natzlzi,
obiektowe testowanie pracy grup sygnatowych,
wytgczanie i zajczanie pracy dowolnego detektora,
zliczanie ilgci pojazdéw przez dowolny detektor ruchu,
rejestracja realizowanego programu pracy sygnalizpracy systemu detekciji,
parametryczne programowanie akomodaciji z koordynac;j
pamktanie zgtosze pojazdow na detektorach,
realizacja akomodaciji z koordynagj
wiaczona funkcja zbierania i gromadzenia danych ouuthymagane jest ustawienie
detektoréw dla pomiaru catodobowego, dla uzyskamialkosci petnej struktury

kierunkowej ruchu.
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» funkcja rejestracji kRidow zwihzanych z bezpiecastwem ruchu (rodzaj i czas

powstania uszkodzenia)

» funkcje monitoringu w zakresie:

(0]

zbierania danych o ruchu i usterkach, obserwaegysygnalizacji, ingerencji
w program sygnalizacji.

przystosowanie do pracy z modemem transmisji damyip/IP,

posiadé mazliwo$¢ adaptacji do systemu sterowania ruchem,

posiadé oprogramowanie parametryczne utiwiajace zarzdzanie

sygnalizacj (programowanie i weryfikacja) wraz z dokumemndadponadto

powinno posiada dokumentagi do oprogramowania metgdswobodnego
zapisu dowolnego algorytmu,

Wymagane zabezpieczenia eksploatacyjno — ruchowe:

» zabezpieczenia zasilania sterownika przez 10 nasiduhomentu utraty zasilania,

» zabezpieczenia dziatania sygnalizacji i systemelagit

(0]

o O O O

(0]

sprawngci obwodow i grup,

wykrywania kolizji sygnatow zielonych,

napkcia zasilania sterownika,

odliczania czaséw reilzyzielonych w grupach,

kontrola sprawngci uktadu nadzoru kolizyjriei swiatet zielonych,

czasu statej zejosci i czasu nie zgjosci dowolnego detektora ruchu,

o zabezpieczenie przed miwvoscia modyfikacji parametréw programéw pracy

sygnalizacji przez osoby niepgglane za pomacklucza sprztowego,

* rejestrowanie standéw awaryjnych sygnalizacji zzlmescig pobrania zapargianych

danych do komputera PC.

Wymagania dotycgce monitorowania pracy sygnalizacji i systemu dgtek

» Sterownik musi posiadamechanizmy programowe utiwiajace zdalne zaszlzanie

wszystkimi funkcjami panelu operatorskiegg2nie z maliwoscig jego odczytu.

» Sterownik musi umdiwia¢ przekazanie danych réwiiggczem szeregowym o:

(0]

(0]
0]
0]

aktualnym stanie grup sygnatowych i detektorow wjch

ciggty przekaz danych o stanach pracy sygnalizacji,

zmianach programéw pracy sterownika,

zdalne pobieranie danych o ruchu pojazdéw welgier skrzyowania (liczlg

zliczonych pojazddéw przez kdy detektor ruchu w okresie 1-60 minut),
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0 danych o stanie sterownika, zaistniatych zdarzénidwgstorii ich wysgpienia,
zarejestrowanych bdlach,

» Sterownik musi umdiwia¢ zdalne sterowanie sygnalizaey zakresie:
0 wymuszenia realizacji programugite pulsugce”
0 wytgczenia pracy sterownika
0 wymuszenia realizacji wskazanego programu pracy&izacji

Wymagania dotycice pracy sterownika w systemach sterowania:

» Sterownik musi b§ wtaczony do sieci systemu poprawy przepustano

e Sterownik musi przekazywa odbierd& z systemu nagbujgce dane:
o stan detektorow i sygnalizatoréw,
0 aktualne i historyczne ngtenia ruchu na zaprogramowanych detektorach,
0 awarie sterownika i ugdzen zewretrznych,
o0 ingerencji w sterownik oséb nieuposvaonych (wlamanie do sterownika),
0 dotyczce wymaganej strategii sterowania,
0 do precyzyjnego synchronizowania zegara czasurastrizznego,
o do graficznej wizualizacji pracy skrzgwania,
o0 do zdalnej kontroli i dostrajania uktadow detekcji,

Wymagania do konstrukcji mechanicznej sterownika:
* Obudowa IP55 wykonana z materiatu nierdzewnegd (stadzewna, aluminium)
wyposaona w:
0 uchylm kaseg sterownika umgiwiajgca swobodny dogp do zhcz kablowych,
0 termostatowane ugdzenie do osuszania wirza ze skondensowanej wody,
0 urzadzenie chtodzce, niedopuszczaje do nagrzania wirza do temperatur
powyzej 50°C

0 nie dopuszcza sistosowanie obudowy z tworzywa sztucznego

Wraz ze sterownikiem nalg dostarczy peiny pakiet oprogramowania wraz z licencj
umazliwiajacg nieograniczone zagdzanie i konfiguragj sterownikow. Oprogramowanie
sterownikbw powinno w sposob automatyczny geneéowlakumentag wykonanego

oprogramowania.

B. Komory sygnalizacyjne LED
Budowane skrzxowanie naley wyposay¢ w komory sygnalizacyjne z wkladami
wykonanymi w technologii LED. Elemengwietine musz by¢ umieszczone w taki sposob, by
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zapewnt dobr widocznd¢ komory sygnalizacyjnej. Uktady elektroniczne pomgrpracowa
bezawaryjnie w zakresie temperatury od -30 do +60R@Gmory sygnatowe powinny
odpowiadé dwom podstawowym stopniom ochrony: IP54. Sygn&dizamusza spetnid
wymagania normy PN-EN-12368. Minimalny poziom pgbanocy dla poszczegdlnych
koloréw nie mae by nizszy nt 5W przy zachowaniu barw i luminancji. Soczewki oy
by¢ klasy fantomowej 3. Wkiady powinny byprzystosowane do realizacji funkégiemniania
przy zmniejszonym nageiu zasilania.

Przy projektowaniu elementéw sygnalizagjvietlnej naley dla kadego sygnalizatora

podstawowego zaprojektowaygnalizator pomocniczy na wygghiku.

C. Petle indukcyjne
System detekcji pojazdow na skzpyaniu ma si opier& o petle indukcyjne. Nalgy
zaprojektowa oraz wykona petle:

* na kadym wlocie skrzyowania, na kadym pasie ruchu, jednpetle przy linii
zatrzymania (stigce do sterowania),

* na kadym wlocie skrzgowania, na kadym pasie ruchu, parpetli oddalonych
(stuzacych do sterowania, zliczania statystyk ruchu opazikosci pojazdéw), w
odlegtaici ok 50-60m od linii zatrzymania,

* na kadym wylocie skrzyowania, na kadym pasie ruchu, parpetli (stuzacych do
zliczania statystyk ruchu orazeplkosci pojazdow),

Petle indukcyjne musg spetlnig wymagania wskazane przez producenta sterownika.
Wymagane jest, aby w przypadku ztego stanu navherzainiemaliwiajacego wykonanie
petli indukcyjnych, dokoné& naprawy nawierzchni na odcinku wystargeggm do wykonania

petli indukcyjnej. W celu oceny stanu nawierzchniezane jest dokonanie wizji lokalnej.

D. Przyciski dla pieszych
Podstawowe dane techniczne:
» obudowa o stopniu ochrony minimum IP54
» |l klasa ochronngi
» zasilanie 24V DC
* kolor obudowy RAL1023 lub RAL1007
» temperatura pracy od -40 do +70°C
* optyczne potwierdzenie zgtoszenia z przodu orazgkach (diody LED)

» uruchamiania przycisku: zestyk sensorowy
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E. Sygnalizatory akustyczne
Sygnalizatory akustyczne muszuwzgkdnia®@ zmiany w rozporgdzeniu Ministra
Infrastruktury i Rozwoju zmieniage warunki techniczne dla sygnalizagsjietinych (Dz.U. nr
220, poz. 2181 z pghiejszymi zmianami) — dotygzymi zmian czstotliwosci, ktore musz
generowa sygnalizatory akustyczne dla pieszych.
Sygnalizatory musgposiada nastpujace funkcje:

* blokowanie sygnatu akustycznego przez sterownik

* nastawy cestotliwosci sygnatu,

» nastawy okresu powtarzakud sygnatu,

* nastawy giénosci — zalecana jest automatyczna regulacjangkei w zaleznosci od

gtosnosci otoczenia.

F. Kamera CCTV to monitoringu tarczy skrzyzowania
Projektowan kamee CCTV stuzacg do monitoringu traczy skrzgwania naley wiaczy¢ do
istniejgcego systemu zagdzania monitoringiem w ,Centrum monitoringu” w lgdzie Miasta
Krosno przy ul. Lwowska 28A w Keénie.
Monitoringiem mag zost& objete wszystkie wloty na skrzgwaniu oraz tarcza skrzgwania.
Cechy kamery:

 kamera panoramiczna pozwalzg obserwowa cab tarcz i wszystkie wloty

skrzyzowania jednoczmie
» funkcja elektronicznego sterowania obracaniem gamniejszania i powkszania
obrazu

» funkcja prostowania kolistego obrazu w progtoke widoki bez znieksztatae

» funkcja redukcji transmisji w przypadku mato dynammych scen

* przetwornik 5MP

* pole widzenia 360°

* ochrona IK10i IP66

» zasilanie PoE

» obstuga kart microSDHC: minimalnie 32GB

* maksymalny pobo6r mocy: 3,6W

» czutasé: kolor 0,361x, mono 0,121x

» temperatura pracy: -30°C do +50°C

* minimalne ilg¢ maskowanych obszarow prywascd 8
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G. Przelacznik
Projektowany przetznik naley zamontowé w szafce sterowniczej sygnalizaéyietinej.
Minimalne parametry ugglzenia:
* przehcznik zaradzalny
* ilos¢ portow 10/100/1000: 24
* ilos¢ portow SFP (Combo): 4
* mozliwos¢ montau w szafie Rack
» zasilanie: AC230V
* przepustowgt: 68Gbps
» funkcje zaradzania: Web-Based GUI; Command Line Interface (CLTelnet
Client/Server; LLDP; SNMP vl1, v2c¢c, v3 & RMON v1; RAJS/TACACS+
Authentication for Management Access; SSH v2, SSL v
» obstuga standardow i protokotow: IEEE 802.1p — igip|IEEE 802.1D - Spanning
Tree; IEEE 802.1w - Rapid Convergence Spanning ;THeEE 802.1s - Multiple
Spanning Tree; IEEE 802.1x - Network Login; IEEE28®@ - Virtual LANs; IEEE
802.3ab - 1000BaseT

1.3. Warunki wykonania i odbioru robot budowlanych
Zamawiagcy wymaga, aby wykonana dokumentacja technicznaiezala specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robot budowlanycha divszystkich wysfpujacych
asortymentow i rodzajow robdét opracowane zgodnieolmwigzujgcymi przepisami.
Wykonawca bdzie mogt przysipi¢ do realizacji robét dopiero po uprzednim ubezpeeoz
placu budowy, opracowaniu planu bezpidst@a i ochrony zdrowia oraz zatwierdzeniu
projektu organizacji ruchu na czas robot.
Odbiory robét zanikagych Wykonawca ddzie zgtaszat Inspektorowi nadzoru, ktory
zobowgzany jest dokoraich w ciggu 3 dni roboczych. Odbiory poszczegodinych zakreséw
robot, keda dokonywane zgodnie z odpowiednimi zapisami w STRBOdotyczcymi tych
robét. Odbior rob6t nagpi po ich catkowitym zakaczeniu, potwierdzonym podpisaniem
protokotu odbioru. Odbior kecowy nasipi w terminie 14 dni od dnia zgtoszenia za&penia
robot Zamawiajcemu. Zamawiagy zastrzegaze rodzaje i iléci robot wedtug programu
funkcjonalno-uytkowego mog ulec zmianie po opracowaniu dokumentacji projeleppow
Szczegotowe rozwrania wptywagce na zwgkszenie zakresu i ikgi robot podanych w PFU

stanowj ryzyko Wykonawcy i nie ¢&dg traktowane jako roboty dodatkowe.
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Oznakowanie rob6t musi bygodne z zatwierdzonym Projektem Tymczasowej Qrgaji
Ruchu, ktéry Wykonawca opracuje i uzgodni wkasnyaraniem i na wtasny koszt. W czasie
wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstalujdedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgmie organizagj ruchu. Naleyte utrzymanie wraz z
zabezpieczeniem czytelfw i zgodndci z projektem oznakowania w czasie trwania robot
nalezy do Wykonawcy. Zabezpieczenie terenu przedegesh osob nieuprawnionych naje
do Wykonawcy robét. Podstgwprawry dla prac zwjzanych z oznakowaniem i
zabezpieczeniem robot stangwi

» Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. — Prawo o ruchgavgm (Dz. U. z 2005r. Nr 108,
poz. 908 z pzn. zm.)

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dni 23.09.2003r.sprawie szczegétowych
warunkéw zargdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzad tym
zarzdzeniem (Dz. U. z 2003r. Nr 177, poz. 1729)

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3.07.2003rsprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogolwyoraz urzdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidmgach (Dz. U. Nr
220 poz. 2181 z pgm. zm.)

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wextrenych i Administracji z
dnia 31.07.2002r. w sprawie znakéw i sygnatow dvogdh (Dz. U. Nr 170 poz. 1393
Z p@n. zm.).

Celem monitorowania pagiu realizacji Wykonawca przedstawi Zamawtgmu do
zatwierdzenia szczeg6towy harmonogram prac nignigp niz na 3 dni przed fizycznym
rozpoczciem robét. Wykonawca zrealizuje roboty zgodnietrzyonary zgody na realizagj
robét niewymagajcych uzyskania pozwolenia na budolub pozwoleniem na budawesli
jest ono wymagane i zatwierdzonym przez Zamawego projektem wykonawczym.
Zgodna¢ dotyczy zaréwno zakresu jak i sposobu wykonar@trpodanych w specyfikacjach
technicznych. Roboty, w zakresie niesprecyzowanypnojekcie wykonawczym, Wykonawca
winien wykon& w oparciu 0 obowzujgce przepisy, instrukcje i normy oraz swoje
doswiadczenie i wiedg techniczg. Wszelkie prace dodatkowe wynikag z niewtaciwego
wykonania robot olfych przetargiem Wykonawca realizuje na wiasny ko¥¥szelkie
roszczenia 0soOb i instytucji spowodowane zniszeahilub uszkodzeniami mienia,
zwigzanymi z wykonywaniem prac, pokrywa Wykonawca. Wykwca kdzie zobowazany

do przygcia odpowiedzialngci cywilnej za wyniki dziatalnéci w zakresie: organizacji robot
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budowlanych, zabezpieczenia intereséw o0sob trzeandhrony srodowiska, warunkéw
bezpieczastwa pracy, warunkéw bezpiedstwa ruchu drogowego.

Materialy i uradzenia, stosowane w trakcie wykonywania rob6t budoych, maj spenia
wymagania polskich i europejskich przepiséw, a Whdwca kdzie posiadat dokumenty
potwierdzajce, ze zostaty one wprowadzone do obrotu, zgodnie zlaegumi przepiséw o
wyrobach budowlanych i posiadajvymagane parametryZamawiajcy przewiduje bigaca
kontrok wykonywanych prac budowlanych. Wykonawca jest @dpdzialny za nateyte
utrzymanie i zabezpieczenie terenu budowy przezaales trwania realizacji zadania..

W przypadku wysfpienia koniecznéci czasowego zegia gruntow przylegtych, ze waglow
technologicznych, wszelkie koszty zwane z pozyskaniem, dzi@mg gruntdw ponosi
Wykonawca. Koszty te natg przewidzi€ na etapie przygotowania oferty i uwgdphic je w
cenie ofertowej. Cakd¢ kosztow prac zwizanych z pozyskaniem i przeprowadzeniem

uzgodni@ dla wykonania zadania Wykonawca ujmie w cenieizagji zadania.
2. Czes$¢ informacyjna

2.1. Decyzje administracyjne i dokumentacja
Zamawiajcy wymaga, aby okres udzielenia gwarancji przez Wigkve na wszystkie
elementy i roboty budowlane obejmowat minimum oksdat od momentu zakozenia robaot.
Wykonawca przedstawi harmonogram zamierzenia bualego. Zamawiagy zastrzega
sobie akceptagjna kadym etapie — propozycji rozedaan projektowych. Prace pomiarowe
powinny by wykonane zgodnie z oboyzujgcymi przepisami. Miejsca odkladéw ustala
swoim staraniem Wykonawca. Roboty winny ¢byealizowane tylko w sprzyjagych
warunkach atmosferycznych. Przy prowadzeniu robétnaley dopuszcza do powstania

szkdd w przylegtych obiektach.

2.2. Przepisy prawne i normy zwigzane 2z projektowaniem i
wykonaniem przedmiotu zamoéwienia

Wykonawca jest zobowrany przy projektowaniu i realizacji przedmiotu Zamenia
stosowa aktualne przepisy prawa polskiego i europejskiggaczegolnéci nizej wymienione
ustawy, wytyczne, normy i przepisy:

» Ustawa z dnia 7 maja 2010 r. o wspieraniu rozwajugi i sieci telekomunikacyjnych

(Dz. U. z 2010 r. Nr 106, poz. 675),
 Prawo Budowlane (Ustawa z dnia 7 lipiec 1994 r. z D. Nr 89 poz. 414 z

poézniejszymi zmianami,
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Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2008/rsprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogolwyoraz urzdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkOéw ich umieszczania dragach
(Dz.U.03.220.2181 z gdiejszymi zmianami),

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.10.2005wr.sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadé&elekomunikacyjne obiekty budowlane i ich
usytuowanie (Dz. U. 219. poz. 1864 z 2005 r.) vwraahcznikami,

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotweac w sprawie
opracowa geodezyjno-kartograficznych oraz czydcigeodezyjnych obowzujacych
w budownictwie (Dz. U. 1995r. nr 25, poz. 33),

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie informacjidotyczcej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigste/a i ochrony zdrowia. Dz.
U. 2003r. Nr 120, poz. 1126. zf0 zm.,

Rozporadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodavorskiej z dn.
7.08.2013 zmieniage rozp. w sprawie wzoroéw: wniosku o pozwolenieboaowe,
oswiadczenia o posiadanym prawie do dysponowaniaudmmdcia na cele
budowlane i decyzji o pozwoleniu na budoyWDz. U. 2013r. poz. 1013 z i@ zm.),
ZN-96/TPSA-001  Telekomunikacyjne sieci  miejscowe. ablbowe linie
optotelekomunikacyjne,

ZN-96/TPSA-004 Zblienia i skrzgowania z innymi urgdzeniami uzbrojenia
terenowego. Ogolne wymagania i badania,

ZN-96/TPSA-012 Kanalizacja kablowa pierwotna. Wyiai@g i badania,
N-96/TPSA-017 Telekomunikacyjna kanalizacja kabloRary kanalizacji wtornej i
rurociggu kablowego (RHDPE). Wymagania i badania,

ZN-96/TPSA-018 Telekomunikacyjna kanalizacja kaldowRury polietylenowe
przepustowe (RHDPEp). Wymagania i badania,

ZN-96/TPSA-020 Zczki rur. Wymagania i badania,

ZN-96/TPSA-021 Uszczelki kmow rur. Wymagania i badania,

ZN-96/TPSA-023 Studnie kablowe. Wymagania i badania

ZN-96/TPSA-025 Telekomunikacyjna kanalizacja kaldowamy ostrzegawcze i
ostrzegawczo-lokalizacyjne. Wymagania i badania,

ZN-05 TPSA-041 Pokrywy wewttrzne zabezpieczgie dos¢p do studni kablowy.

Wymagania i badania,
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* ZN-96/TPSA-026 Stupki oznacznikowe - pomiarowe. \\grania i badania.
Wykonawca jest zobowkany przy projektowaniu i realizacji przedmiotu Zamenia
stosow@& normy zatwierdzone przez polski Komitet Normaligag jako Normy PN-EN.
Wykonawca na bigco winien uwzgidniat zmiany w wyej wymienionych ustawach,
rozporzdzeniach i przepisach, i uwzghiat je w realizacji przedmiotu zamowienia.
Jednoczénie Zamawiajcy wymaga aby przedmiot zamowienia byt realizowaggdnie

z zasadami wiedzy technicznej i sztuki budowlanej.

2.3. Inne informacje, dokumenty, uwarunkowania i wytyczne
Zamawiajacego do zaprojektowania robot budowlanych

Przedsiwziecie lbgdzie nadzorowane przez Zamaw@ggo oraz jego przedstawiciela w
zakresie uprawniei obowigzkdéw okr&lonych w niniejszym PFU, jak réwniavynikajacych
z aktualnych przepiséw ustawy ,Prawo budowlane”.
Zamawiajcy wymaga, aby wykonawca przez okres 3 mmsiod uruchomienia sterownika
sygnalizacji, urgdzen monitoringu oraz urdzen teletechnicznych, prowadzit peten
monitoring ich funkcjonowania. W okresie gwarangyjn na wezwanie Zamawigjego
wykonawca bdzie optymalizowat pracsterownika.
Zamawiajcy wymaga, aby do zakozenia okresu gwarancji oktenego przez wykonawaov
ofercie zapewnit on osobom wskazanym przez Zamaeegp przeszkolenie z zakresu
dziatania urzdze.
Roboty utrzymaniowe i konserwacyjne, ktoredd prowadzone przez Zamawiaggo w
okresie gwarancji oké&onej przez wykonawg w ofercie nie zwalniaj wykonawcy z

odpowiedzialnéci z tytutu gwarancji jakexi i rekojmi za wady.

2.4. Uwagi koncowe i rozliczenie zadania
Ptatngci dokonywane &da na podstawie jednej faktury griowej oraz faktury kocowej
wystawione] po odbierze Koowym, potwierdzonej ze strony Inspektora nadzoru z
dolagczonymi, zatwierdzonymi protokotami odbioru rob6tddkumentami obmiarowymi w

terminie 30 dni od daty wptywu faktury do Zamaw@ggo.
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